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研究成果の概要 

 

1年次では、柔軟要素を持つロボットによる部品挿入課題において、挿入時に触覚の変化が現れ

るかどうかを検証した。柔軟要素を持つロボットの指先に触覚センサを搭載し、実験のためのロボッ

トシステムを開発した。実験の結果、ある単一の部品において、部品挿入時に触覚の値が顕著に

現れることを確認した。 
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